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NAZWA POSTĘPOWANIA  
Dostawa urządzeń diagnostycznych i urządzeń do fizykoterapii na potrzeby jednostek organizacyjnych Uniwersytetu Medycznego we Wrocławiu.

Przedmiot zamówienia podzielono na 4 (cztery) części osobno oceniane:
Część A – Mobilny aparat do terapii radialną falą uderzeniową,
Część B – Urządzenie do pomiaru i analizy postawy oraz kręgosłupa w trakcie ruchu,
Część C – Urządzenie do pomiaru stóp i chodu w ruchu z płytą tensometryczną,
Część D - Urządzenie do terapii ruchowej kończyn dolnych - rotor elektryczny.

Odpowiedzi na pytania Wykonawców

Zamawiający niniejszym odpowiada na pytania dotyczące Specyfikacji Istotnych Warunków Zamówienia (Siwz), zadane przez Wykonawców:

Cz. D – rotor kończyn dolnych 

Pytanie 1.
Czy zamawiający zrezygnuje z wymogu: Możliwość sterowania pracą urządzenia za pomocą aplikacji na smartfonie lub tablecie?

Odpowiedź: 
Zamawiający nie rezygnuje z w/w wymogu. Możliwość sterowania pracą urządzenia za pomocą aplikacji na smartfonie lub tablecie ma zasadnicze znaczenie w kontekście wykorzystania urządzenia w badaniach naukowych z udziałem ludzi, pozwala bowiem na tworzenie protokołów ćwiczeń, w których parametry wysiłku (obciążenia) są dostosowywane w trakcie ćwiczenia, w oparciu o parametry fizjologiczne (np. zużycie tlenu), bądź manualnie przez badacza obsługującego smartfon/tablet, bądź automatycznie przez zewnętrzną aplikację współpracującą z aplikacją kontrolującą urządzenie. Nie jest możliwe „ręczne” zmienianie ustawień na samym urządzeniu przez badawcza w trakcie ćwiczenia w taki sposób, aby potencjalnie nie zaburzać warunków eksperymentu (np. poprzez wykonywanie ruchów w pobliżu osoby ćwiczącej lub nachylanie się nad osobą ćwiczącą). Nie jest również możliwe „ręczne” zmienianie ustawień na samym urządzeniu w taki sposób, aby tworzyć złożone protokoły ćwiczeń np. obejmujące powolne, płynne zwiększanie obciążenia – taką możliwość daje potencjalnie wykorzystanie zewnętrznej aplikacji współpracującej z aplikacją kontrolującą urządzenie. 


Pytanie 2. 
Czy zamawiający dopuści zmianę terminu dostawy z 14 dni na 28?

Odpowiedź: 
[bookmark: _GoBack]Zamawiający nie dopuszcza zmiany terminu dostawy z uwagi na konieczność rozliczenia środków przeznaczonych na zakup ww. urządzenia, najpóźniej do końca listopada 2018 roku.



Pytanie 3. 
Czy zamawiający dopuści rotor o poniższej specyfikacji:

	Urządzenie do rehabilitacji ruchem pasywnym i  aktywnym

	Urządzenie do rehabilitacji kończyn dolnych (z możliwością rozbudowy o moduł kończyn górnych)

	Zastosowanie w pozycji siedzącej na krześle lub wózku inwalidzkim

	Aparat dla dorosłych i dzieci

	Kolorowy ciekłokrystaliczny wyświetlacz z funkcją dotykową, o przekątnej 10,4'' wykonany w technologii TFT

	Funkcja ułatwiająca mocowanie stóp

	Funkcja terapii przy braku jednej kończyny

	Funkcja automatycznego dostosowania ilości obrotów do poziomu ćwiczenia aktywnego

	Funkcja automatycznej zmiany kierunku ćwiczenia

	Trening  symetrii terapii "BIOFEEDBACK" ( Słupki )

	Trening  koordynacji i symetrii terapii "BIOFEEDBACK" ( Droga )

	Trening  ćwiczeń koncentracji, koordynacji ruchowej BIOFEEDBACK (Samochód)

	Trening ćwiczeń koordynacji ruchowej, wytrzymałości i odbudowy siły mięśniowej BIOFEEDBACK (Planeta)

	"BIOFEEDBACK'' pasywny dla pacjentów z paraplegią z bieżącą informacją dotyczącą napięcia mięśniowego

	Kierownica statyczna ułatwiająca trening kończyn dolnych

	Bieżący pomiar ilości obrotów

	Bieżący pomiar zużytej energii 

	Bieżący pomiar osiąganego dystansu

	Bieżący pomiar czasu ćwiczenia

	Ustawienie kierunku rotacji

	Ustawienie czułości wykrywania spastyki

	Wybór programu rozluźniania spastyki

	Ustawienie prędkości ruchu biernego

	Raportowanie wyników ćwiczenia

	START\STOP w barwach sygnalizacyjnych (czerwony, zielony) 

	Wyłącznik akustyczny

	Ustawienie czułości mikrofonu wyłącznika akustycznego

	Ustawienie kontrastu i podświetlenia wyświetlacza

	System automatycznego wyłączania w stanie spoczynku

	Regulacja wysokości rotora

	Regulacja położenia (pochylenia) w poziomie

	Regulacja promienia obrotu kończyn dolnych –dwustopniowa w zakresie  od  75mm  do 110 mm 

	Paski rzepowe mocujące stopy

	Stabilizatory łydek

	Kółka transportowe

	Całkowicie obudowany mechanizm zamachowy

	Elektroniczne koło zamachowe 

	Moc silnika 240 vatt

	Waga około 45 kg 



Odpowiedź: 
Zamawiający wymaga urządzenia o parametrach opisanych w Arkuszu informacji technicznej, stanowiącym załącznik nr 2 D do Siwz.

Z upoważnienia Rektora

Kanclerz UMW 


Mgr Iwona Janus
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