ST-1E INSTALACJE ELEKTRYCZNE
CPV: 45300000-0, 45310000-3

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegdétowe dotyczgce wykonania i odbioru robot
instalacji elektrycznych, w tym rozbudowy rozdzielni i tablic elektrycznych oraz instalacji
obwodoéw elektrycznych wewnetrznych w zwiagzku z realizacjg inwestycji ,,Przebudowa
wentylacji mechanicznej wraz z odciggami z dygestoriow oraz klimatyzacji w 9 salach
¢wiczen laboratoryjnych w budynku Katedry i Zaktadu Biochemii Lekarskiej Uniwersytetu
Medycznego we Wroctawiu przy ul. T. Chatbinskiego 10.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanowia wymagania dotyczace wykonania robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych montaz tablic oraz obwodow
elektrycznych:
a) Linie wlz, rozbudowa rozdzielnic i tablic elektrycznych

Kod CPV: 45314310 — 7, 45317300-5
b) Montaz instalacji elektrycznych

Kody CPV: 45311000 - 0, 45311100 — 1, 45311200 -2, 45315000-8
c¢) Montaz instalacji polaczen wyréwnawczych

Kod CPV: 45317000-2
Zakres robot obejmuje ponadto przygotowania stanowisk roboczych oraz innych urzadzen
pomocniczych stuzacych do wykonania robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST rozdziat I pkt 1.3 sa zgodne z obowigzujacymi PN.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

- Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz zgodno$é
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

- Do obowigzkéw Wykonawcy Robdt nalezy przed przystgpieniem do robot opracowanie
1 przedstawienie do aprobaty Inspektorowi Nadzory Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ),
w ktoérym przedstawia si¢ zamierzony sposéb wykonania robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z projektem,
specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materiatow podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

Do wykonania robdt okreslonych w punkcie 1.3 przewiduje si¢ zastosowanie nastepujacych
materialow elektrycznych:

- Przewody YDYzo 450/750V 5x 6 mm?



- Przewody YDYzo 450/750V 4 x 1,5 mm®

- Przewody YDYzo 450/750V 5 x 2,5 mm?

- Przewody 16/2AWG 2 x 1 mm?

- Kable sterownicze YKSY 1kV 7 x 1,5 mm?

- Przew6d LYzo 6 mm?

- Rozlaczniki bezpiecznikowe matogabarytowe R-303
- Rurki ochronne RVS — 18

- Zlaczki, uchwyty, wsporniki, zaciski, puszki i inne

- Materiaty pomocnicze

3. SPRZET

Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w ST-00.00 Wymagania ogdlne.

Do wykonania robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych przewiduje sie
wykorzystanie nastepujacego sprzgtu:

Sprzet do realizacji robot zgodnie z technologia

Sprzet stosowany do robot instalacji elektrycznych powinien by¢ sprawny i zaakceptowany
przez stuzby techniczne Inwestora.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Transport materiatéw elektrycznych musi odbywac¢ si¢ samochodami o odpowiednich
rozmiarach w sposdb zabezpieczajacy przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Cigzsze materialy nalezy przewozi¢ na podtodze pojazdu zwracajac uwage aby
nie przemieszczaly si¢ w czasie jazdy. Materialy podatne na uszkodzenia nalezy przewozi¢
w opakowaniach fabrycznych. Przew6z powinien odbywac¢ si¢ krytymi $rodkami transportu
W celu zabezpieczenia materiatow przed wplywami atmosferycznymi.

Sktadowanie materiatow powinno odbywac¢ si¢ w pomieszczeniach zamknigtych i1 suchych
o wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 70% 1 temperaturze nie mniejszej niz 0 stopni C.
Przechowywane materiaty nalezy pozostawi¢ w oryginalnych opakowaniach, tak dhugo jak
to bedzie mozliwe. W pomieszczeniach skladowania nie moga znajdowac si¢ zwigzki
chemiczne dzialajace korodujaco. Materialy z tworzyw sztucznych nalezy przechowywac
z dala od urzadzen grzewczych. Rozmieszczenie jednostek tadunkowych powinno umozliwic¢
swobodny dostep do wszystkich materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania i jakos$ci robot podano w czeSci ogdlnej niniejszej
specyfikacji ST-00.00.

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikOw oraz 0s6b postronnych mogacych znalez¢
si¢ w poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy
wykonywaniu rob6t budowlanych.

5.1. Zakres wykonywanych prac

Zakres wykonywania robot objetych ST przedstawiono w pkt. 1.3. Roboty powinny by¢
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 ze szczegétowymi wymaganiami
technicznymi podanymi w instrukcjach technicznych wykonania i stosowania materiatow
i urzadzen instalacyjnych.

5.1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot instalacji elektrycznych dla zadania ,,Przebudowa wentylacji



mechanicznej wraz z odciggami z digestoriow oraz klimatyzacji w 9 salach ¢wiczen
laboratoryjnych w budynku Katedry 1 Zakladu Biochemii Lekarskiej Uniwersytetu
Medycznego we Wroctawiu przy ul. T. Chatbinskiego 10”.

5.1.2. Zakres stosowania szczegolowej specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji wraz z dokumentacja projektowa, przedmiarem
robot oraz wizjg lokalng na obiekcie stanowa podstaw¢ do sporzadzenia oferty na wykonanie
robot.

5.1.3. Charakterystyka robot objetych SST wg wspolnego slownika zamowien

publicznych

Roboty przygotowawcze i1 demontazowe (kody CPV) 45000000-7, 45100000-8,
45110000-1, 45111300-1

Demontaz i ponowny montaz opraw o$wietleniowych

Demontaz i ponowny montaz urzgdzen Wi-Fi

Wywdz, utylizacja gruzu i odpadow

Wykonanie opomiarowanego zasilania zaplecza placu budowy

CPV 45311100-1; 45314310-7 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektryczne;j

Wykonanie projektowanych wewnetrznych linii zasilajacych

Wykonanie instalacji elektrycznej zasilajacej odbiorniki wentylacji i klimatyzacji
Wykonanie dokumentacji inwentaryzacyjnej i powykonawczej

Pomiary nowej instalacji elektrycznej

CPV 45315700-5 — Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Montaz dodatkowego wyposazenia W rozdzielniach i tablicach elektrycznych zgodnie
z PW

5.2. Roboty przygotowawcze i demontazowe przy pracach elektrycznych

5.2.1. Ogolne wymagania dotyczace robot demontazowych

Wykonawca na wilasny koszt wykona opomiarowanie zasilanie placu budowy, trasg
1 lokalizacje podiaczenia do sieci elektrycznej wskaze Inspektor Nadzoru

Wykonawca ma obowigzek na wlasny koszt do usunigcia zanieczyszczen powstalych
na skutek prowadzonych przez niego prac budowlanych

Przed przystagpieniem do prac remontowych wykonawca dokona inwentaryzacji
(i tymczasowego opisu) przewidzianych do demontazu opraw oswietleniowych
Wykonawca przystapi do rozpoczecia prac demontazowych po uprzednim zgloszeniu
gotowosci do ich wykonania oraz na polecenie pisemne Inspektora Nadzoru

Wykonawca naprawi na wlasny koszt w sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
jakiekolwiek uszkodzenia elementdow powstale w czasie prowadzenia robot
demontazowych

Wykonawca po uzgodnieniu ze Zlecajacym (tj. po sporzadzeniu protokotu demontazu)
wywiezie pozostate materiaty oraz gruz budowlany.

Wykonawca dokona demontazu 1 rozbiorki elementow  wyszczegolnionych
w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, oraz urzadzen i elementéw
budynku niezbednych do zrealizowania przedmiotu zamowienia



- W celu wyceny prac demontazowych Oferent powinien poshuzy¢ si¢ dokumentacja
projektowa oraz wizjg lokalng na obiekcie.

5.2.2. Roboty murowe (bruzdy, przekucia stropow i Scian)

W trakcie prowadzenia prac remontowych zaplanowano wykonanie bruzd oraz przekué¢ dla

projektowanych tras kablowych (wewnetrznych linii zasilajacych).

Bruzdy dla wyzej wymienionych linii zasilajacych nalezy wykona¢ w miejscach pokazanych

w dokumentacji projektowej metoda stopniowego nacinania materialu budowlanego

a nastgpnie usuwania go przy uzyciu udarowych urzadzen rgcznych.

Wymiary bruzd nalezy dostosowaé do $rednicy oraz ilosci rur z przewodami, ktére zostang

zlokalizowane w poszczegolnych bruzdach. Przy wykonywaniu bruzd dla wlz-téw nalezy

zwréci¢ uwage na biegnace wewnatrz $cian inne instalacje budynku. Przed rozpoczeciem

kucia bruzdy w miejscu jej przebiegu nalezy obi¢ $ciane (sufit) z warstwy tynku. Zabronione

jest wykuwanie bruzd, ktére swoimi wymiarami oraz lokalizacja moga naruszy¢ konstrukcje

budynku. W przypadku natrafienia na trasie bruzdy na inne instalacje budynku badz elementy

konstrukcyjne budynku nalezy powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory zadecyduje

0 zastosowaniu rozwigzania zamiennego.

Przekucia i przebicia poprzez stropy i $ciany budynku nalezy wykona¢ zgodnie z lokalizacja

pokazang w dokumentacji projektowej (poszczeg6lne rzuty kondygnacji budynku). W trakcie

wykonywania przeku¢ nalezy zachowaé szczegdlng uwage na nienaruszenie elementow

konstrukcyjnych budynku, oraz inne instalacje budynku. Wielko$¢ przeku¢ nalezy uzalezni¢

od ilosci wlz-tow. Po robotach budowlanych pozostaty gruz oraz odpady budowlane nalezy

usuna¢ poza budynek a nastepnie wywies¢ na sktadowisko 1 zutylizowac.

Po ulozeniu przewodow wewnetrznych linii zasilajagcych w przygotowanych bruzdach nalezy

odtworzy¢ strukture $cian i stropéw w miejscach prowadzonych prac murowych.

Zaprawy do murowania:

- Mozna zastosowaé zaprawy produkowane fabrycznie oraz zaprawy produkowane na budowie.

- Klasy zastosowanych zaprawy winny by¢ zgodne z klasg zapraw przewidziang przy tego typu
rekonstrukcjach

- Zastosowane powinny by¢ zaprawy cementowo-wapienne M 50, M12 oraz zaprawa cementowa
M15.

5.2.3. Roboty tynkarskie i malarskie

Po wykonaniu naprawy $cian w miejscach przebiegu wewnetrznych linii zasilajacych, nalezy
odtworzy¢ warstwe skutego uprzednio tynku.

Po skuciu tynkéw nalezy wykona¢ nowe tynki cem.-wap. kat. II. z wykonczeniem gladzia
gr.3mm. Przed malowaniem gtadZ nalezy zaimpregnowac (zagruntowac) emulsjq uzalezniong
od rodzaju farby nawierzchniowe;j.

Materialy do wykonania tynkéw zwyklych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-90/B-1451 lub aprobat technicznych. Do zapraw stuzacych do wykonania spodnich
warstw tynku nalezy stosowa¢ piasek odmiany 1 wg PN-79/B-06711. Do zapraw
przeznaczonych na wierzchnig warstwe tynku o gladkiej powierzchni nalezy stosowac piasek
odmiany 2 wg PN-79/B-06711.

Gotowe mieszanki tynkarskie do wykonywania tynkéw zwyktych powinny odpowiadaé
wymaganiom normy PN-B-10109:1998.

Podtoza tynkow zwyktych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-70/B-10100.

5.2.4. Doposazenie istniejacych rozdzielnic i tablic elektrycznych
Rozdzielnice i tablice nalezy doposazy¢ zgodnie z rysunkiem nr 4 projektu wykonawczego.



5.3.Wykonywanie robét
5.3.1. Ogolne wymagania dotyczace robot montazowych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz
poleceniami Zlecajacego.

5.3.2. Montaz wewnetrznych linii zasilajacych

Wewngetrzne linie zasilajace nalezy wykonaé¢ przewodami o przekrojach oznaczonych
w dokumentacji projektowej. WIlz-ty nalezy prowadzi¢ od poszczegdlnych zabezpieczen
rozdzielnic i tablic pigtrowych. Wewnetrzne linie zasilajace na catej ich dlugosci nalezy
jednoznacznie oznaczy¢ przy pomocy opasek opisowych (wewnatrz bruzd opaski na rurach za
przewodami nalezy umiesci¢ w odstgpach 1m, natomiast na trasach kablowych odkrytych w
odstepach 2m oraz przy kazdorazowym przej$ciu wlz-tu przez przegrod¢ budowlang) opaska
opisowa powinna by¢ zamontowana w sposob trwaty 1 pewny, oraz powinna zawierad
informacje na temat rodzaju, typu, przekroju oraz miejscu zasilania przewodu.

PRZEWODY

Przewody wewng¢trznych linii zasilajacych powinny spetnia¢ wymogi normy PN-E-90500,
PN-E-90500-7. Wykonane powinny by¢ na napigcie znamionowe izolacji Up(zonaso/ 750V,
z izolacji z polwinitu TI1, w kolorystyce zgodniej z odpowiednimi normami, 1 umozliwiajace
jednoznaczng identyfikacje przewodow fazowych (oznaczenie barwne poszczegoélnych faz
napiecia) W trakcie ukladania przewodow nalezy przestrzega¢ minimalnych $rednic gigcia
przewodow, oraz maksymalnych i minimalnych temperatur otoczenia (patrz dokumentacja
producenta). Wszystkie podlaczenia przewodoéw wlz-tow pod aparaty 1 zaciski nalezy
wykonaé, za pomoca odpowiednich do danego typu podlaczeni, koncowek kablowych.
Koncéwki kablowe nalezy montowaé przewidzianymi przez producenta koncowek
odpowiednimi do tego celu narzedziami. Przewody wlz-tow do wnetrza rur nalezy wciggaé
rgcznie w sposob zapewniajacy nie uszkodzenie zyt przewodu oraz jego izolacji.

TRASY KABLOWE

Przewody instalacji elektrycznych w cze$ci korytarzowej nalezy prowadzi¢ wewnatrz
istniejacych drabinek kablowych w miejscach pokazanych w dokumentacji projektowe;.

5.3.3. Dokumentacja powykonawcza

Po zakonczeniu robdt remontowych Wykonawca zobowigzany jest sporzadzi¢ Dokumentacje

Powykonawcza. W dokumentacji tej nalezy umiesci¢ wszystkie zmiany oraz zamienne

rozwigzania ktore zostaly zrealizowane po uprzednim ich zaakceptowaniu przez Inspektora

Nadzoru. Ponad to w Dokumentacji Powykonawczej nalezy umiesci¢

- Deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty bezpieczenstwa wbudowanych materiatow

- Raporty z badan wyrobow

- Protokoty pomiaréw (rezystancji izolacji obwodow, skutecznosci  ochrony
przeciwporazeniowej zrealizowanej przez samoczynne wylaczenie zasilania, poprawnego
dziatania wylacznikow réznicowopradowych

- Protokot ogledzin (ewentualnych napraw) puszek rozgal¢znikowych obwodow
oswietleniowych oraz gniazd.

- Inwentaryzacj¢ powykonawczg instalacji elektryczne;.



5.4.0bmiar robot

Obmiaru robdt dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje przetargowa, pomiary w trakcie
prowadzenia prac zarejestrowane w ksigzce obmiaréw (wpisy do ksigzki obmiaréw musza
posiada¢ pisemng akceptacje Inspektora Nadzoru) ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte
w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostkg obmiarowa dla wewngtrznych linii zasilajgcych jest 1[m] (metr)

W sklad jednostki obmiarowejl[m] wymiany wewngtrznej linii zasilajacej wchodzg prace

a.) przygotowawcze,

b.) demontazowe,

C.) montazowe,

d.) pomiarowo - inwentaryzacyjne

e.) dokumentacyjne

Jednostka obmiarowa dla rozdzielnic jest 1[szt.] (sztuka)

W skiad jednostki obmiarowej 1[szt.] wyposazenia rozdzielnic wchodza prace
a.) przygotowawcze,

b.) demontazowe,

C.) montazowe,

d.) pomiarowo - inwentaryzacyjne

e.) dokumentacyjne

Jednostka obmiarowa dla przylacza elektrycznego jest 1[m] (metr)

W sklad jednostki obmiarowej 1[m.] wymiany przylacza elektrycznego wchodza prace
a.) przygotowawcze,

b.) demontazowe,

Cc.) montazowe,

d.) pomiarowo - inwentaryzacyjne

e.) dokumentacyjne

Odbi6r robot

Odbiory migdzyoperacyjne

Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja:
- przebieg tras przewodow

- sposoOb polaczen,

- sposob prowadzenia przewodow,

- lokalizacja urzadzen.

5.5. Odbior czesciowy

odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktorych w wyniku
postepu robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.
kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzadzony protokot
i dokonany zapis w dzienniku budowy.

5.5.1. Odbior koncowy

a) przy odbiorze koncowym urzadzef, instalacji i1 regulacji urzadzen nalezy przedtozy¢
protokoty odbiorow cze¢sciowych , a takze sprawdzi¢ zgodno$¢ stanu istniejgcego
z dokumentacjg techniczng powykonawcza

b) w szczegdlnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wlasciwych materiatéw i elementow urzadzen

- prawidlowos¢ wykonania potaczen



wlasciwy 1 poprawny opis instalacji wewnatrz pomieszczen i na  dokumentacji
powykonawczej

- jakos¢ zastosowania materiatow
odlegtos¢ przewodow wzgledem siebie i innych instalacji

prawidlowo$¢ zainstalowania urzadzen

zgodno$¢ wykonania instalacji z powykonawcza dokumentacja techniczng
stan rezystancji izolacji przewodow
skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej

prawidlowo$¢ dziatania urzadzen elektrycznych

6. Kontrola jakosci

1.1. Program zapewnienia jakoSci

1.

Do obowigzkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
Inspektorowi Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci, w ktérym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami
I ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

2. Program zapewnienia Jakosci bedzie zwierac:

a) czes$¢ 0golng opisujaca:

organizacj¢ wykonania Rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot

metody zapewniania bezpieczenstwa a pracy pracownikom i osobom postronnym
wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie

wykaz pracownikow odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$¢ wykonania
poszczegdlnych elementow Robot

system(procedure¢) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywania Robot
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli

sposob 1 forme¢ gromadzenia wynikow badan, zapisu pomiardéw, nastaw
mechanizméw sterujacych a takze wyciagganych wnioskow i zastosowanie korekt
w procesie technologicznym, proponowany system i1 forme¢ przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
rodzaje 1 i1lo$¢ Srodkow transportu

sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wlasciwosci

sposob procedurg pomiarow i badan

sposOb postepowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

1.2. Zasady kontroli jakoSci robot

1. Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zalozona jakos¢ Robot.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robot i jako$¢ materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow i Robot.

3. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadawalajacy.



4. Wykonawca bedzie prowadzi¢ pomiary i badania materiatéw i Robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenia, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST.

5. Minimalne wymagania, co do zakresu badan, czestotliwosci sg okreslone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie
z Kontraktem.

6. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie urzadzenia
1 sprzgt badawczy posiadaja wazna legitymacje, zostalty prawidtowo wykalibrowane
1 odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedur badan.

7. Inspektor Nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych
w celu ich inspekcji

8. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemnie informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na rzetelno$¢ wynikow badan Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia te w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow

9. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem badan materiatow ponosi Wykonawca

6.3. Pobieranie probek

1. Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

2. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie prowadzi¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
wypadku koszty ponosi Zamawiajacy.

4. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru Robot. Probki dostarczone przez Wykonawee do badan
wykonywanych przez Inspektora nadzoru beda odpowiednio opisane 1 oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

2. Przed przystagpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

1. Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
uzgodnionymi z Inspektorem Nadzoru.

2. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane na formularzach wg dostarczonego przez
Inwestora wzoru lub innych przez niego zaakceptowanych.



6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Do celow kontroli jakosci 1 =zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw u zrédla ich
wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie wszelka pomoc potrzebna ze strony wykonawcy
i producenta materialow.

2. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonych przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot z wymaganiami ST
na podstawie wynikoéw badan dostarczonych przez wykonawce.

3. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatbw 1 prowadzi¢ niezaleznie
od Wykonawcy na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty sa
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium prowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie
na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatdéw i Robot z ST i Dokumentacja
Projektowa. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
pokryje Wykonawca.

6.7. Atesty jakoSci materialow

1. Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy zgodnosé
z odpowiednimi nor mani i ST.

2. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty wymagane sg przez ST, kazda partia materiatu
dostarczana do Robdt bedzie posiadac atest okreslajacy jednoznacznie jej cechy.

3. Produkty przemystowe beda posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan.
Kopie wynikoéw beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

7. Dokumenty budowy
Dziennik Budowy

1. Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu Budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
2. Zapisy w dzienniku budowy beda wykonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy
3. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego zapisu, podpisem osoby
dokonujacej wpisu z podaniem danych personalnych i stanowiska stuzbowego. zapisy
beda wykonywane w sposéb czytelny technika trwala w porzadku chronologicznym
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
4. Zalaczone do dziennika Budowy protokoty i1 inne dokumenty bedg oznaczone kolejnymi
numerami zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
5. Do dziennika budowy nalezy wpisa¢ w szczegdlnosci
e datg przekazania Wykonawcy terenu Budowy
e datg przekazani przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j
e uzgodnione przez Inspektora Nadzoru program zapewniania jakosci i harmonogram
robot

e terminy rozpoczecia 1 zakonczenia poszczegolnych elementow robot

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu okresy i przyczyn przerw
w robotach



e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru i Projektanta
e daty wstrzymania robot z podaniem powodu
e zgloszenia 1 daty odbiorow robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgSciowych
1 koncowych
e wyjasnienia m, uwagi i propozycje Wykonawcy
o 7zgodnos$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej
e dane dotyczace materialow, pobierania probek oraz wyniki badan z podaniem, kto je
przeprowadzit
e inne istotne informacje o przebiegu robot
6. Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.
7. Decyzje inspektora nadzoru wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
8. Wpis Projektanta do dziennika Budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak strona kontaktu i niema uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

Ksiega obmiarow

Ksigga obmiaréow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego elementu robdt. Obmiary wykonawca Roboét przeprowadza w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie Ofertowym i wpisuje si¢ do Ksiegi Obmiarow.

Dokumenty Laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze,
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem
Nadzoru. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robot. Winne by¢ udostepniane
na kazde zyczenia Inspektora nadzoru.

Pozostale dokumenty

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢ oprocz wymienionych wyzej nastepujagce dokumentu:
protokoty przekazania terenu budowy

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne
protokoty odbioru robot

protokoty z narad i ustalen

korespondencja na budowie

Przechowywanie dokumentow budowy

1. Dokumenty budowy beda przechowywane na tereni Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

2. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

3. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne Inspektorowi Nadzoru
1 przedstawiane na zyczenia Zamawiajacego.

8. Obmiar robot
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8.1. Ogolne zasady obmiaru robét

1. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie
z dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.

2. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzonych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed terminem.

3. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru.

4. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w przedmiarze
Robot nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane
zostang skorygowane wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscig wymagana do celu
ptatnosci na rzecz Wykonawcy w czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwaniem
przez Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru.

8.2. Zasady okreslajace ilo$ci robét i materialow

1. Dhugosci 1 odleglosci miedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda mierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

2. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robot nie wymagaja inaczej, objetosci
beda wyliczone w m® jako dtugos$¢ przemnozona przez $redni przekroj.

3. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

1. Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych lub kalibracji to Wykonawca przedstawi wazne
Swiadectwa kwalifikacyjne.

3. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania Robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

1. Obmiary beda przeprowadzane przed cze¢sciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach 1 zmiany Wykonawcy Robot.

2. Obmiary robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiary robot polegajace na ich zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

4. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

5. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci uzupetnione beda odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiarow.

[99)

9. Odbior robot
9.1. Rodzaje odbioréw

W zalezno$ci od ustalen odpowiadajacych ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy oraz Inwestora
(w niektérych wypadkach):

a.) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b.) odbiorowi czesciowemu

c.) odbiorowi koncowemu
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d.) obiorowi ostatecznemu (przy udziale Inwestora)

9.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

1. Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakos$ci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji nie bedg widoczne.

2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych =zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego
postepu robot.

3. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

4. Gotowo$¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy 1 jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni roboczych
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy.

5. Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

9.3. Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robdt. Odbioru dokonuje
Inspektor Nadzoru wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot.

9.4. Odbior koncowy robot

1. Odbiér koncowy robdt na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czes$ci robot
w odniesieniu do ilosci jakos$ci 1 wartoSci.

2. Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzone
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru.

3. Odbior koncowy Robodt nastagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontaktowych,
liczac od dnia zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow.

4. Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa 1 ST.

5. W toku odbioru koncowego Robot Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiordw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot
uzupeltniajacych Robdt poprawkowych.

6. W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych, komisja przerwie
swoje czynnos$ci 1 ustali nowy termin odbioru koncowego.

7. W przypadku stwierdzenia przez komisje, zZe jako$¢ wykonanych Robot
w poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan Dokumentacja
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwa ruchu, komisja dokona potracen oceniajgc
pomniejszong wartosci wykonanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

9.5. Dokumenty do odbioru koncowego

1. Podstawowym dokumentem do odbioru koncowego Roboét jest protokot odbioru Robot
sporzadzony wg ustalonego przez Zamawiajacego wzoru.

12



2. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:
- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami
- specyfikacje techniczne
- uwagi 1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu
- recepty i ustalenia techniczne
Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiarow
- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST
i PZJ
- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow
- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan
i pomiardw zatgczonych dokumentow do odbioru a wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ
- sprawozdania techniczne
Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
3. Sprawozdania techniczne zawiera¢ beda:
e zakres i lokalizacje wykonanych robot
e wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego
e uwagi dotyczace warunkow realizacji robot
e date rozpoczecia i zakonczenia robot
4. W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
5. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego
Termin wykonania robot poprawkowych i uzupehiajacych wyznaczy komisja.

9.6. Odbiér ostateczny

1. Odbidér ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

2. Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

10. Rozliczenia robot
10.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta z Inwestorem.

Cena obejmowac bedzie:

e robocizng bezposrednia

e wartos¢ materiatow wraz z kosztami ich zakupu

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzg¢tu na teren
Budowy, 1 z powrotem, montaz 1 demontaz stanowisk pracy)

e koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenie energii elektrycznej, wody, budowa drég itp.) koszty dotyczace
oznakowania Roboét, wydatki dotyczagce BHP, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty
za dzierzawe placoOw 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonania robot, ubezpieczenia
oraz koszty Zarzadu Przedsigbiorstwa Wykonawcy.
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e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu innych wydatkéw,
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym
e podatki obliczone z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

11.

Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania robot okreslaja:

PN-IEC60364-1

PN-IEC60364-3
PN-1EC60364-4-41

PN-IEC60364-4-42,43-
PN-IEC60364-4-45+47-

PN-IEC60364-5-51
PN-1EC60364-5-53
PN-IEC60364-5-54
PN-1EC60364-5-56
PN-IEC60364-6-61
PN-IEC60364-4-443
PN-IEC60364-4-473
PN-IEC60364-4-482
PN-IEC60364-5-537
PN-1EC60364-6-61
PN-EN12464-1

PN-86/E-05003-01
PN-1EC61024-1

PN-1IEC61212-1
PN-76/E-05125
PN-92/E-08106
PN —92/E — 01200
PN — 78/E — 01245
PN — 90/E —05024
PN — 89/E — 05027

PN — 89/E — 05028
PN — 88/E — 08501

PN —92/N — 01256/01-
PN —92/N — 01256/02 -
PN —92/N — 01256/03-

Instalacje elektryczne, zakres,
podstawowe
Instalacje elektryczne, ustalenia ogélnych charakterystyk
Ochrona przeciwpozarowa
Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo
Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego
Aparatura faczeniowa 1 sterownicza
Uziemienia i przewody ochronne
Instalacje bezpieczenstwa
Sprawdzenie odbiorcze
Ochrona przed przepigciami
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym
Ochrona przeciwpozarowa
Aparatura tgczeniowa i sterownicza
Sprawdzenie odbiorcze
Swiatlo i o$wietlenie — o§wietlenie w miejscu pracy — cze$é 1
— Praca wewnatrz budynkow
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych
Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogodlne.
Wybdr poziomoéw ochrony dla urzagdzen piorunochronnych.
Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym.
Zasady ogo6lne
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.
Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy KOD IP
Symbole graficzne stosowane w schematach
Rysunek techniczny elektryczny.
Ogoblne wytyczne wykonywania schematow
Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami
lub cyframi
Kierunki ruchu elementéw sterowniczych urzadzen elektrycznych
Barwy wskaznikoéw §wietlnych i1 przyciskow
Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa
Znaki bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa
Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja
Znaki bezpieczenstwa. Ochrona 1 higiena pracy

przedmiot i wymagania

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot elektrycznych (aktualnie obowigzujace).
Przepisy bhp przy robotach dotyczacych wykonywania prac elektrycznych.
Instrukcje i aprobaty techniczne producenta zastosowanych materialow.
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